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1 Introduction

1.1 Documentation technique disponible
Les documents mentionnés ci-dessous sont disponibles pour le systéme de mesure, de régu-
lation et d'automatisation.
1.1.1 Généralites
Produit Type de documentation N° sur papier |fichier
PDF
Sytéme de Fiche technique T 705000 - X
I{“_nesure, de régula- [ \anuel de référence? B 705000.0 X -
ion - —
et d'automatisation | Notice du logiciel Setup B 705000.6 - X
Description du systéme? B 705000.8 - X
1 Accessoire payant
2 Contient entre autres une vue d'ensemble du contenu de tous les documents
1.1.2 Module de base
Produit Type de documentation N° sur papier |fichier
PDF
Unité centrale Fiche technique T 705001 - X
Notice de mise en service B 705001.0 - X
Description de l'interface Modbus B 705001.2.0 - X
Description de l'interface B 705001.2.3 - X
PROFIBUS-DP
Notice de montage B 705001.4 X X
Notice de mise en service B 705001.5.1 - X
Serveur OPC CODESYS
1.1.3 Modules d'entrées/sorties
Produit Type de documentation N° sur papier |fichier
PDF
Module régulateur |Fiche technique T 705010 - X
multicanal Notice de mise en service B 705010.0 - X
Notice de montage B 705010.4 X X
Module relais Fiche technique T 705015 - X
a 4 canaux Notice de mise en service B 705015.0 - X
Notice de montage B 705015.4 X X
Module d'entrées | Fiche technique T 705020 - X
analogiques Notice de mise en service B 705020.0 - X
a 4 canaux -
Notice de montage B 705020.4 X X
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1.1.5

1.1.6

Produit Type de documentation N° sur papier |fichier
PDF
Module d'entrées | Fiche technique T 705021 - X
analogiques Notice de mise en service B 705021.0 - X
a 8 canaux -
Notice de montage B 705021.4 X X
Module d'entrées/ | Fiche technique T 705030 - X
sorties Notice de mise en service B 705030.0 - X
numeériques -
3 12 canaux Notice de montage B 705030.4 X X
Modules spéciaux
Produit Type de documentation N° sur papier |fichier
PDF
Module routeur Fiche technique T 705040 - X
Notice de montage B 705040.4 X X
Commande, supervision, enregistrement
Produit Type de documentation N° sur papier |fichier
PDF
Ecran tactile Fiche technique T 705060 - X
multifonction 840 [\otice de mise en service B 705060.0 - X
Description de l'interface Modbus B 705060.2.0 - X
Notice de montage B 705060.4 X X
Ecrans tactiles Fiche technique T 705065 - X
Blocs d'alimentation
Produit Type de documentation N° sur papier |fichier
PDF
Alimentations 24 V | Fiche technique T 705090 - X
Notice d'utilisation QS5.241 X -
Notice d'utilisation QS10.241 X -




1 Introduction

1.2

121

Instructions relatives a la sécurité

Symboles d’avertissement

DANGER !
Ce pictogramme signale que la non-observation des mesures de précaution peut provoquer
des dommages corporels par électrocution.

AVERTISSEMENT !
Ce pictogramme est utilisé lorsque la non-observation ou I'observation imprécise des instruc-
tions peut provoquer des dommages corporels ou un déces par électrocution.

ATTENTION !
Ce pictogramme associé a un mot clé signale que si I'on ne prend pas des mesures adé-
quates, cela provoque des dégats matériels ou des pertes de données.

ATTENTION !

Ce pictogramme signale que si I'on ne prend pas des mesures adéquates des composants
peuvent étre détruits par décharge électrostatique (ESD = Electro Static Discharge).

Si vous retournez des chassis, des modules ou des composants, n'utilisez que les embal-
lages ESD prévus a cet effet.

> BB P

LIRE ATTENTIVEMENT LA DOCUMENTATION !

Ce pictogramm — posé sur l'appareil — signale qu'il faut tenir compte de la documenta-
tion. Cette lecture est nécessaire pour identifier la nature du danger potentiel et prendre les
dispositions pour les éviter.

1.2.2

Symboles indiquant une remarque

REMARQUE !
Ce pictogramme renvoie a une information importante sur le produit, sur son maniement
ou ses applications annexes.

RENVOI !

Ce pictogramme renvoie a des informations supplémentaires dans d’autres sections,
chapitres ou notices.

INFORMATION SUPPLEMENTAIRE !

Ce pictogramme est utilisé dans des tableaux et signale des informations supplémen-
taires suite au tableau.

I B J &

TRAITEMENT DES DECHETS !

Cet appareil et éventuellement les piles, ne doivent pas aprées utilisation, étre jetés a la pou-
belle ! Veuillez les traiter dans le respect de I'environnement.
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1.2.3

1.24

Utilisation conforme aux prescriptions

Le systeme de mesure, de régulation et d'automatisation est concu pour une utilisation dans
un environnement industriel, comme spécifié dans les caractéristiques techniques des diffé-
rents modules du systéme. Toute autre utilisation ou hors de ce cadre est considérée comme
non conforme.

Les modules sont fabriqués conformément aux normes et directives applicables ainsi qu'aux
régles de sécurité en vigueur. Toutefois une utilisation inappropriée peut provoquer des dom-
mages corporels ou des dégats matériels.

Pour écarter tout danger, les modules ne doivent étre utilisés que :

» conformément a leur destination

» dans des conditions de sécurité irréprochables

» dans le respect de la documentation technique fournie

Méme si un module est utilisé de facon appropriée ou conformément a sa destination, il peut
étre une source de danger lié a I'application, par ex. a cause de réglages incorrects ou l'ab-
sence de dispositifs de sécurité.

Pour éviter les réglages incorrects, cette notice contient des conseils de sécurité et des aver-
tissements. Il est impératif de les respecter.

Qualification du personnel

Ce document contient les informations nécessaires pour une utilisation du systéme de mesure,
de régulation et d'automatisation, conformément a sa destination.

Il s'adresse a un personnel qualifié du point de vue technique, formé spécialement et qui pos-
sede des connaissances en matiere d'automatisation (mesure, commande et régulation).

La connaissance et l'application techniquement parfaite des conseils de sécurité et des aver-
tissement contenus dans la documentation technique livrée sont les conditions préalables a
une mise en service sans danger ainsi qu'a la sécurité pendant le fonctionnement. Seul un per-
sonnel qualifié dispose des connaissances techniques nécessaires pour interpréter correcte-
ment, sur des cas concrets, les conseils de sécurité et les avertissements utilisés dans ce
document ainsi que pour les mettre en oeuvre.
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1.3

Configuration du systeme

Le serveur OPC CODESYS est pris en charge par le systéme de mesure, de régulation et d'au-
tomatisation a partir de la version 01 du systéme.

La version du systeme est déterminée par l'index de compatibilité du module de base. Informa-
tions complémentaires sur l'index de compatibilité :

= Notice du programme Setup (B 705000.6)

REMARQUE !
Pour fonctionner en serveur OPC CODESYS, l'option "API suivant CEI 61131-3 (CODESYS
V3)", code 224 est requise coté appareil.

1.4

Description sommaire

OPC (OLE for Process Control) est une interface standardisée pour accéder a des données de

process. Elle est basée sur le standard Microsoft COM/DCOM et a été étendue pour répondre

aux exigences de l'acces aux données dans le domaine de I'automatisation. Elle y est surtout

utilisée pour lire et écrire des valeurs de commande.

Les clients OPC sont par exemple des systémes de supervision et des programmes pour en-

registrer des données de fonctionnement. Les serveurs OPC sont disponibles pour les sys-

temes de type API et les cartes de bus de terrain.

Le serveur OPC CODESYS est un composant du systeme de programmation d'APlI CODE-

SYS.

Le serveur OPC CODESYS

e est livré gratuitement avec l'environnement de développement CODESYS,

» il est composé du serveur et du configurateur OPC,

e abesoin d'une configuration de symbole dans CODESYS et propose toutes les variables
disponibles dans la configuration de symbole.

Le systeme de programmation de I'API peut étre téléchargé sur la page d'accueil de JUMO

www.jumo.fr sous

SUPPORT/PRESTATIONS DE SERVICE > TELECHARGEMENT > TELECHARGEMENT DE LOGICIELS >

LOGICIELS RESTANT

(taille du fichier : env. 400 Mo).
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2 Installation

Vous trouverez des informations plus détaillées sur l'installation du serveur OPC V3 CODESYS
dans le guide de l'utilisateur du serveur OPC CODESYS, installé en méme temps que le ser-
veur OPC.

= CODESYS_OPC_Server_V3_User_Guide.pdf, chapitre 3

Si vous n'avez besoin que du serveur OPC, il faut lors de l'installation, sélectionner et installer
les fonctions suivantes :

» CODESYS Gateway (passerelle)

e CODESYS OPC Server 3 (serveur)

2.1 Installation automatique

Le serveur OPC V3 CODESYS est livré avec le programme Setup du systeme de mesure, de
régulation et d'automatisation. Pendant l'installation, tous les fichiers nécessaires pour la com-
munication OPC sont installés et le serveur OPC est enregistré automatiguement comme ser-
veur COM.

REMARQUE !

Pour utiliser le serveur OPC V3 CODESYS sur un PC avec le systeme d'exploitation WIN-
DOWS VISTAL il est expressément recommandé de démarrer le client OPC dans le mode
de compatibilité pour WINDOWS XP! SP2 et de démarrer les droits étendus d'administrateur
pour obtenir une mise a jour permanente des valeurs.

1 WINDOWS VISTA et WINDOWS XP sont des marques déposées de Microsoft Corporation.

Sur le PC, que I'on veuille installer I'environnement de développement complet ou bien seule-
ment le serveur OPC CODESYS, il faut veiller a choisir correctement les fonctions lors de I'ins-
tallation.

2.2 Installation manuelle, enregistrement et désinstallation

En complément de l'installation automatique, il est possible d'enregistrer et de désinstaller le
serveur OPC manuellement, soit comme serveur COM, soit comme service :

Installation et enregistrement simultanés

L'instruction WinCODESYSOPC /RegServer permet d'enregistrer le serveur OPC comme
serveur COM. La position actuelle du fichier "WinCODESYSOPC.exe" y est toujours utilisée
comme chemin. C'est pourquoi I'appel ne doit étre effectué que depuis un chemin d'acces lo-
cal.

Enregistrement comme service
L'instruction WinCODESYSOPC /Service permet d'installer le fichier exécutable
"WIinCODESYSOPC.exe" comme service du systeme Windows. Une fois démarré, le service
reste actif jusqu'a ce qu'on quitte le systeme. La communication avec les PLC (API) configurés
est conserveée. Le service est également installé a la position actuelle.

Désinstallation
L'instruction WinCODESYSOPC /UnRegServer permet d'effacer tous les enregistrements du

serveur OPC de la banque de données d'enregistrement de Windows. Les fichiers installés ne
sont pas supprimés.

11
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3 Configuration et test

3.1
mation

Configuration des symboles dans le systéeme de program-

La configuration des symboles est effectuée en trois étapes, comme décrit brievement ci-
apres. Vous trouverez des informations plus détaillées dans le guide de I'utilisateur du serveur

OPC CODESYS.

= CODESYS _OPC_Server V3 User_Guide.pdf, chapitre 5.1 ("V3 Interface™)

Etape 1: ajout de la configuration de symbole

Sélectionner un objet "application" de la CPU dans l'arborescence de l'appareil (bouton droit
de la souris) et ajouter la configuration de symbole :

CPU (70.5001) > LOGIQUE API > APPLICATION > AJOUTER UN OBJET > CONFIGURATION DE SYM-

BOLE

Appareils * 0 X
=2 mTRON_T_Bootorofekt | -
=@ cpu (70.5001)
= @1] Logigue APT
= C; Application é{: Couper
+-12) Bootproje _
m Gestionna = Copler
mTron_T_| Coller
mTron_T_| % Supprimer
- @ Configura Proprigtés. ..
=8 FastT|
@ m| 2+  Ajouter un objet
=-g8 mTRQ D) Ajouter un dossier...
@ m Ajouter un appareil...
- \% %—RC Insérer un appareil...
m

Analog_In_8x_1 (]

=[] 1 (70.5060)

@ Regler_4x_1(70.5
Fed Analog_In_4x_1(| 1

G Digit 1_0_12x_1{ &
[0 Relais_4x_1 (70. 5oy

Recherche d'appareils ...

Modifier 'objet

Modifier |'objet avec...

Connexion

Configuration de symbole...

BABES B

DUT...

Gestionnaire de visualisation. ..
Liste de variables globales. ..
POLL..

POU pour vérifications implicites. ..
Variables persistantes. ..

Visualisation. ..

[ I
o

Name:

onfigura

Ajouter Configuration de symbole

Configuration de symbole pour accés externe.

==l

[ Ajouter ]| Annuler |

Si nécessaire, modifier la désignation et ajouter la configuration de symbole en cliquant sur le

bouton "Ajouter”.

13



3 Configuration et test

Etape 2 : configurer les symboles

Un double-clic sur CONFIGURATION DE SYMBOLE ouvre la fenétre de dialogue suivante.
Exécuter l'instruction "Créer" pour pouvoir sélectionner des variables :

Appareils -

B2 Configuration de symbole X

3 X
=5 mTRON_T_Beotorojekt (=]~
=@ cpu (70.5001)

= @1] Logigue APT
= a Application
- Bootprojekt(Systemprogramn
m Gestionnaire de bibliothéque
mTron_T_user (PRG)
mTron_T_user_fast (PRG)
- Configuration de symbole
= @ Configuration de tache
=-g% FastTask
@ mTron_T_user_fast
=-g% mTRON_MainTask
@ mTron_T_main
= @ mTROMN_User_Task
@ mTron_T_user
[ Regler_4x_1 (70.5010) R

4 | i
% Modules |58 Appareils | () POU

m

Affichage - Créer | [ Paramétres +

1 Exécutez la commande « Créer » afin de pouvoir sélectionner des variables {un Build correct est requis).

La configuration de symbole modifiée sera transmise au prochain téléchargement des changements en ligne.

Symboles  Droits d'accés  Maximum

Attribut

Type Variables membres  Commentaire

Dans le menu "Affichage", sélectionner I'enregistrement "Non configurés issus du projet" :

Appareils -

ion de symbole X

i1
=[5 mTRON_T_Beotorojekt (=]
=@ cpu (70.5001)
= @1] Logigue APT
= a Application
- Bootprojekt(Systemprogramn
m Gestionnaire de bibliothéque
mTron_T_user (PRG)
mTron_T_user_fast (PRG)
- Configuration de symbole
= @ Configuration de tache
=-g% FastTask
@ mTron_T_user_fast
=-g% mTRON_MainTask
@ mTron_T_main
= @ mTROMN_User_Task
@ mTron_T_user
[ Regler_4x_1 (70.5010) R

m

x =2 Confi
A

Créer Paramétres -

Affichage -

|—||:| Men configurés issus du projet

prochain téléchargement des changements en ligne.

m MNen configurés issus de bibliothéques
@ Symboles exportés via attribut

4 | i
% Modules |58 Appareils | () POU

t Type Variables membres  Commentaire

Sélectionner les variables nécessaires :

Appareils -

x
-

[D-I:l

=13 mTRON_T_Bootorojekt
=@ cpu (70.5001)

B2 Configuration de symbole X

= @1] Logigue APT

= a Application
- Bootprojekt(Systemprogramn
m Gestionnaire de bibliothéque
mTron_T_user (PRG)
mTron_T_user_fast (PRG)
- Configuration de symbole
= @ Configuration de tache
=-g% FastTask
@ mTron_T_user_fast
=-g% mTRON_MainTask
@ mTron_T_main
= @ mTROMN_User_Task
@ mTron_T_user
[ Regler_4x_1 (70.5010) R

m

4 [ | +

H-[F] mTron_T_user_fast

B® Modules lx Appareils POU

-
Affichage - Créer | [ Paramétres + |

La configuration de symbole modifiée sera transmise au prochain téléchargement des changements en ligne.
Symboles Droits d'accés  Maximum  Attribut Type Va
+[[5] evL
H-[F IoConfig_Globals
H-[F] IoConfig_Globals_Mapping
H-[F mTron_T_main
=[] mTron_T_user

[] # dateTime1 iy DATE_AND_TIME

[ # dateTime2 iy DATE_AND_TIME

# MAIN_Counter 4y INT

14




3 Configuration et test

Dans la configuration de symbole, il est possible de modifier le droit d'accés pour chaque va-
riable sélectionnée. Pour cela, cliquer avec la souris dans la colonne "Droits d"acces", sur
I'icbne derriére les variables concernées. A chaque clic de souris, le droit d'accés est modifié :

Icone Droit d'acces

K’ read-+write (accés en écriture et lecture)

write-only (accés en écriture seule)

k.

read-only (accés en lecture seule)

T

Etape 3 : connexion

3.2

Avec la connexion a I'API, I'application est traduite et chargée.

Modification du nom de |'appareil

Dans le systéme de mesure, de régulation et d'automatisation, le nom de I'appareil est attribué
automatiquement. Il est composé de l'adresse MAC et de la désignation de la famille de I'ap-
pareil. Ce nom est inadapté a une utilisation avec le serveur OPC CODESYS et devrait étre
modifié.

La modification est effectuée dans CODESYS dans la configuration de la CPU :

Réglages de communication > Ouvrir le menu contextuel de la CPU concernée dans le chemin
du réseau (bouton droit de la souris) > Modifier les noms des noeuds (noms des appareils)

Modifier le nom de I'appareil @

Mom de |'appareil
Actuel : MACO00cdB093058-TYP705001, MAC: 00:0c:d8:09:50:58

Mouveau mTRON_T_OPC hd

Ok ] | Annuler

15



3 Configuration et test

3.3 Configuration du serveur OPC

Il faut configurer le serveur OPC a l'aide du guide de l'utilisateur du serveur OPC CODESYS.
= CODESYS_OPC_Server_V3_User_Guide.pdf, chapitre 6

Pendant la configuration, il faut saisir dans la fenétre de dialogue "CoDeSys address of PLC"
le nom de I'API (PLC name). Pour cela, presser le bouton "Edit" pour ouvrir la fenétre de

dialogue :
- ™y
W OPCConfig - C:\Progrdeata\CDDeSysOPC\OPCSewer.in- =1
File Edit ?
Eg Server Settings for connection to mTROMT_RFPP
£l mTRONT_RPP
Lo G
Gateway: Top/lp Address:  localhost
Part: 1217
Device:
Parameter | Walue Comment

Address mTROM_T_OPC  Address from CoDeSys V3 Device Scan

Saisir le nom de la CPU du systéme (ici : "mTRON_T_OPC") :

CoDeSys address of PLC l&]
-
Gateway
|P-Address  |localhost
Fort 1217
PLC name (recommended) or address mTRON_T_OPC|
Use Tep/Ip blockdriver r
IP Address of PLC localhost
IP Port of PLC 11740

16



3 Configuration et test

Une autre solution est d'utiliser l'adresse issue des réglages de configuration (ici:
"001.BO2E") :

AD?_EVEHS >+ o X /i 2 Configuration de symbole ¥ [{ cru x
- ‘@ mTRON_T_Bootprojekt E]: Paramétres de communication |Appliah'ons I Fichiers I Journal I Paramétres API | Environnement API | Utiisateurs et groupes
=@ cpu (70.5001)
= @1] Logique APT Sélectionner le chemin réseau vers automate programmable :
= a Application Gateway-1 hd
-0 Bootprojekt(Systemprogramn = -
. . L = .ﬁ'j. Gateway-1 » | |Mom de I'appareil:
m Gestionnaire de bibliothéque —| |Gateway-1
El CPU-AD-2013 [0001.D000.0325.8000.0174]
mTron_T_user (PRG) = L
T T fast (PRG) El MACc000cd8097ced-TYP70500, MAC: 00:0c:d8:09:7c:e9 [0001.0000.04E2.8000.( ~ || [IP-Address:
mTron_T_user_fas . localhost
mTRON_T_OPCJ0001.B02E Mactive, b
- Configuration de symbole El -~ [0001.802€ ] )
) | @ vFT_System [0001.B037) Pilote:
= @ Configuration de tache TCP /TP
=-g% FastTask
@ mTron_T_user_fast g]'.'?t':

@ mTron_T_main
mTROMN_User_Task -
@ mTron_T_user < | m [
[ Regler_4x_1 (70.5010) R
4 — [ | +

¥ Modules |3 Appareils POU

=-g% mTRON_MainTask
=&

[] Ne pas enregistrer le chemin réseau dans le prajet

[ Sécurisation du mode en ligne

17



3 Configuration et test

3.4 Test du serveur OPC

Il faut tester le serveur OPC en utilisant un client OPC.

Dans la description ci-apres, on utilise le client libre OPC DA Data Access de la société Kassl
GmbH (www.kassl.de/opc/download.shtml).

Etablir la liaison avec le serveur OPC

Aprés le démarrage du client OPC, il faut établir une liaison avec le serveur OPC : FILE >
CONNECT TO SERVER...

el
Connect to Server...
Disconnect from Server Le
Open...
Save...
Exit Alt+F4
Sever state not connected State
Start tirne
Last update

Pour cela, on sélectionne le "CoDeSysOPCDA-Server" dans la liste des serveurs OPC
disponibles :

Y Select OPC Server =5

COom |XM|_ |

Computer name

-
Available servers

CoDeSysOPCDA

SV OPC Data Access Server

MName CoDeSys.OPC.DA
Clsld  {137BBY65-84BB-11D5-9FF1-00105A4AB1CE}

18



3 Configuration et test

Au bout d'un court moment, le client OPC est relié au serveur OPC. L'état du serveur (state)
passe de "not connected" a "running", et I'API relié est affiché dans la fenétre de chemin (path) :

#J dOPC DA Client (c) www.kassl.de I W — N = EER )

File Help
Explorer | Inspectar

Path OPC Items

] Root
+ -1 mTRONT_RFP

Sever state CoDeSyz OPC.DA State Tunning
35-Smart Software Solutions GrbH Start tirne 02.04.2014 13:03:05
CoDeSys0PCDA and CoDeSys0PCAE Last update 30121893

Sélectionner et afficher les variables

Avec la souris, ouvrir le chemin (path) jusqu'a ce que les variables nécessaires pour le test
(OPC Items) apparaissent :

. T b
#J dOPC DA Client (c) www.kassl.de I -. | E i
— - -
File Help
Explorer | Inspectar
Path OPC Items
[_1 Root MAIN_Counter
4[] mTRONT_RFP i/ alues
. v alues[0]
4 D Application ¥ alues[10]
LU MTROM_T_USER falues[1]
i alues[2]
i alues[3]
i alues[4]
i alues[5]
i alues[B]
v alues[7]
i alues[8]
i alues[3]
t
Sever state CoDeSyz OPC.DA State Tunning
35-Smart Software Solutions GrbH Start tirne 02.04.2014 13:03:05
CoDeSys0PCDA and CoDeSys0PCAE Last update 30121893
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3 Configuration et test

Cliquer sur 'onglet "Inspector” et ajouter un groupe (Add Group) pour afficher différentes va-
riables et le cas échéant les modifier :

i e S— 2| B i
ﬁdDPC DA Client (c) www.kassl.de - =aR
- e e
File Help
Explarer Inzpector
I Walue Time Guality
Add Group...

Remove Group
Remove all Groups

Properties...

Group state Updaterate  Deadband  Active

I
Sever state CoDeSyz OPC.DA State Tunning
35-Smart Software Solutions GrbH Start tirne 02.04.2014 13:03:05
CoDeSys0PCDA and CoDeSys0PCAE Last update 30121893

Saisir le nom du groupe (Groupname) et la fréquence de mise a jour (UpdateRate) et valider
avec "Ok" :

Edit Group A ]

Groupname  myGroup
UpdateRate 1000
DeadBand 0,00
Active

Le nouveau groupe apparait dans la partie gauche de la fenétre :
dOPC DA Client (J;w_w.kassl.de- 2 — oo [

File Help

Explarer Inzpector

[ myGroup Iternld Active Walue Time Quality

Group state Updaterate  Deadband  Active
ryGroup 1000 0,00 active

Sever state CoDeSyz OPC.DA State Tunning

35-Smart Software Solutions GrbH Start tirne 02.04.2014 13:03:05
CoDeSys0PCDA and CoDeSys0PCAE Last update 30121893
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Cliquer sur l'onglet "Explorer" et sélectionner la variable (OPC Item) qui doit étre affectée a
l'inspecteur (Items to Inspector...) :

| —— ™Y
dOPC DA Client (¢) www.km:- 2 [ESREERX
File Help
I Explorer | Inzpector |
Path OPC Items
[_1 Root MAIN_Counter
4[] mTRONT_RFP WETES
4 -[_] Application ¥ alues[10] B
T termns to Inspector...
/53 MTRON_T_USER tvalues1] 5 |

i alues[2]
i alues[3] f
i alues[4]
i alues[5] b
i alues[B]
v alues[7] I
i alues[8]
i alues[3]

Sever state CoDeSyz OPC.DA State Tunning

35-Smart Software Solutions GrbH Start tirne 02.04.2014 13:03:05

CoDeSys0PCDA and CoDeSys0PCAE Last update 30121893

Sélectionner le groupe auquel la variable est affectée dans l'inspecteur :
rItems to Group . M
‘ossible Groups

r—'j—‘m_

[ OK J[ Cancel ]

b

Cliquer sur I'onglet "Inspector” pour afficher la valeur et I'état des variables :
dOPC DA Client (g www.kassl.dr- . = ﬂ\

File Help

Explarer ||1nspector |

[ myGroup Iternld Active Walue Time Quality
mTRONT_RPP.A.. X 0 13160 good

Group state Updaterate  Deadband  Active
ryGroup 1000 0,00 active

Sever state CoDeSyz OPC.DA State Tunning

35-Smart Software Solutions GrbH Start tirne 02.04.2014 13:03:05
CoDeSys0PCDA and CoDeSys0PCAE Last update 02042004 13:16:01
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Modifier la valeur des variables
Sélectionner la variable, ouvrir le menu contextuel (bouton droit de la souris) et sélectionner le

point du menu "Async Write Value..." :
dOPC DA Client (c) www.kasT.de- 3 )

File Help

Explarer ||1nspector |

[ myGroup Iternld Active Walue Time Quality
: 131601 good

Add Item..
Remove Item
Remove all ltems
v | Active
Sync Write Value...
Async Write Value... I

Group state Updaterate  Deadband  Active

ryGroup 1000 0,00 active

Sever state CoDeSyz OPC.DA State Tunning

35-Smart Software Solutions GrbH Start tirne 02.04.2014 13:03:05
CoDeSys0PCDA and CoDeSys0PCAE Last update 02042004 13:16:01

Saisir la nouvelle valeur (new Value) dans la fenétre "Write new Value" et la transmettre au ser-
veur OPC avec "Ok" :

dOPC DA Client (c) www.kassl.de ‘ . = _El B |
File Help
Explorer ||lnspector |
(1 myGiroup Iternld Active 53 Quality

Write new Value
mTRONT_RPP.A.. | X good

new Value
25,44

Group state Updaterate  Deadband  Active
ryGroup 1000 0,00 active

Sever state CoDeSyz OPC.DA State Tunning

35-Smart Software Solutions GrbH Start tirne 02.04.2014 13:03:05
CoDeSys0PCDA and CoDeSys0PCAE Last update 02042014 13:20:52

sync wiite values OF,
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3 Configuration et test

La nouvelle valeur, transmise au serveur OPC, est maintenant affiché dans l'inspecteur :

dOPC DA Client () www.kassl.de- .- = [E=EER

File Help

Explarer Inzpector

(3 myGiroup Itemld Active Yalue Tirm
R 25,4400005340576 132

I

<

Deadband  Active

Group state Update rate
0.00 active

myGiroup 1000
State Tunning

Start time 02.04.2014 12:03:05

Sever state CoDeSyz OPC.DA
Last update 02042014 13:21:57

35-Smart Software Solutions GrbH
CoDeSys0PCDA and CoDeSys0PCAE

A zpnc wiite values DK




3 Configuration et test

3.5

Visualisation d'autres objets

Le serveur OPC peut également accéder a des objets (entrées, sorties) du systéeme de me-
sure, de régulation et d'automatisation qui ne sont pas utilisés dans un projet CODESYS. Pour
cela il faut appliquer les mesures suivantes :

Entrées numériques

Les entrées numériques sont déclarées dans CODESYS directement dans la zone d'E/S du
systeme du module concerné et utilisées dans un programme pour qu'elles soient mises a jour

cycliguement.

Déclaration dans la zone d'E/S du systéme :

[ Digit_1_0_12x_1 x

_Systembus Mappage EfS | Etat |Inf0rmaﬁon

Canaux
Variable Mappage  Canal Adresse Type Unité Description  *
+-[J Digital output
= Digitalinput
*% DI0L @ DI1 %IX2.. BIT
4% DI0Z » DI0Z %INZ... BIT E
*% DIO3 @ DI03 %IX2.. BIT
% DI04 @ DIn4 %IX2.. BIT
*% DIOS @ DI0S %IX2.. BIT
*% DIOG @ DI0G %IX2.. BIT
4y D107 %INZ... BIT
4y DI0& %INZ... BIT
4y DI0g %INZ... BIT
4y DI10 %IZ.. B -

@ = créer une nouvelle variable

IT
Réinitialiser le mappa [7] Toujours actualiser les variables

% = mapper sur la variable existante

Utilisation dans le programme (uniqguement pour la mise a jour cyclique) :

Entrées analogiques

Appareils

-

x B2 Configuration de symbole X
~

=2 mTRON_T_Bootorofekt
=@ cpu (70.5001)

= @1] Logigue APT
=L} Application

+-I) Bootprojekt(Systemprogramn
m Gestionnaire de bibliothéque

mTron_T_user (PRG)

mTron_T_user_fast (PRG)

- Configuration de symbole

= @ Configuration de tache

=-g% FastTask

@ mTron_T_user_fast
£ mTRON_MainTask
@ mTron_T_main
@ mTROMN_User_Task
@ mTron_T_user

11
(=)

L| @ Mon configurés issus du projet

prochain téléchargement des changemer

@ Symboles exportés via attribut

m MNen configurés issus de bibliothéques

t Type Variables membres ¢

Les entrées analogiques sont soumises a la méme procédure que les entrées numériques.

Sorties numériques

Les sorties numériques ne peuvent pas étre incluses directement dans la configuration de sym-
bole pour I'accés OPC. Au lieu de cela, la source du signal (reliée a la sortie numérique concer-
née dans la configuration du systéeme (liste de connexions NV)) doit étre traitée en mode
lecture dans CODESYS.

24



3 Configuration et test

Exemple :
la sortie & commutation 1 du premier régulateur (CO1Outputl) est sélectionnée dans la liste de
connexions NV comme source de signal pour la sortie numérique 12 (NV_D0O12) :

Liste de connexions NV @

Attention

Si les connexions sont réalisées par ['automate intégré, des erreurs de commande peuvent
survenir, Ne pas effectuer les connexions en double!

Signal numérigue Valeur -
NY_DO0S Inactify

NY_DOO7 Inactify 1
NY_DO0E Inactify

NY_DO09 Inactify 1
NV_DO10 Inactify 1
NY_DO11 Inactify

MV_SRO1 Inactify

MV_SROZ Inactify

MV_SRO3 Inactify

NV SR04 Inactifi k%
4 [ | +

Signaux numériguesSignaux numériques'Sortie numérique\Ny_DO12

Régulateur 4x 1 AR Sionaux numériques\Régulateur
C010utputl

[ OK ] [ Annuler

Dans CODESYS, la source de signal (CO1Outputl) est ensuite exploitée :

[f) DigitI 0 12x 1 ]m Controller_4x_1 X -
_Systembus Mappage EfS | Etat |Informaﬁon
Canaux
Variable Mappage  Canal Adresse Type Unité Descrij *
A C01ManualMode %D, BIT
A CO1TuneActive %D, BIT i
_Ou i utpu
4% C01_Outl Yo CO10utputl %INZ.. BIT |
4y CO10utput? %INZ.. BIT 1
ampTolBa.. ADX2...
b ] SPO1R: TolB D2 BIT b
angeover ADX2...
4y sPO1ch 1 %INZ... BIT
angeover, ADX2...
4y sPO1ch 7 wD@.. BIT
b ] CO1Actualvalue %ID625 REAL
etpoin o -
b ] C01Setpoint %ID626 REAL
'l 1 | +
Réinitialiser le mappa [7] Toujours actualiser les variables

Ce signe est traité comme une entrée numérique non utilisée.

Sorties analogiques
Les sorties analogiques sont soumises a la méme procédure que les sorties numériques.
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